采购清单：教学模型
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	城市轨道交通工程教学沙盘模型
	系统总体要求:

1、系统硬件需采用目前装置最先进的“激光金属雕刻机”进行加工，确保其结构强度，又不失其精美度；
2、系统可人工/计算机操作控制。需配有手动操作盘，可与自动切换使用，声光电系统、电脑软件控制系统二者合一，可实现解说、装置展示同步进行；
3、需配合逻辑电路，可防手动时的误操作；
4、系统的主体材质为金属，且金属构件传动，坚固耐用，可解后顾之忧；
5、系统的地层表现为玻璃钢整体成型，刚柔并举，防潮防腐；
6、整套系统需是弱电控制，以确保安全可靠。配有背景音乐的解说，专用功放推动；
7、可实现电脑操控测量，本装置预留电脑测控端口，可根据需要升级为电脑测控效果，部分数据{如系统温度等}进行电脑模拟；
8、整套系统造型逼真、分段制作，整体组装，确保接合自然；
组成要求：
1、需体现盾构机系统的主要结构，本系统制作中具体体现主要结构有：刀盘、装片机、液压推进千斤顶、螺旋输料机、皮带运输机、管片吊、轨道、电瓶机车、车箱、行车附属设备、灌浆泵、控制舱、高压柜、轨道辅机、电源柜、脱水泵、液压机、管片堆放传送带等；
2、需体现盾构机系统的主要运行原理，盾壳装置制造时，分切口环、支承环、盾尾三部分进行,通过其内的大梁和中心横梁原部件，盾尾钢丝刷设置3道；
3、需体现盾构机系统的推进系统，对推进千斤顶及其布置进行重新设计,盾构设置7个，220 mm长行程千斤顶, 15个140 mm短行程千斤顶。千斤顶均布, 22个千斤顶中设计4个可单独控制伸缩，并分4个“液压”分区进行压力控制，其中1、2、4分区中的第7、18、22号千斤顶安装行程传感器。错缝拼装时利用特殊设计靴板,以避免千斤顶推力直接作用于管片接缝上。
4、需体现盾构机系统的拼装机，拼装机主体结构缩小制作，可绕中心横梁旋转，并增加配重块;装置对压力油箱进行改造,增装遥控功能。
5、需体现盾构机系统的螺旋机，螺旋机主体结构按比例，可制作体现进料槽。进料槽与切口环焊接成一体,闸门开度这里采用手动式，取代“检测拉绳式传感器”。
6、盾构机系统的皮带机在保持原结构的基础上，需进行适当的设计改造,体现输泥效果。
★7、盾构机系统制作需体现一个“地层剖面”，以泥土沉积层为剖面主要表现效果，“地层剖面”长度和高度需略大于盾构机及其施工项目总体布置的总尺寸，需给人一种“正在处于工作状态”的感觉。
8、“盾构机系统”需整体制作成已开挖并安装了管片的部分半剖隧道，前段为正在工作中的盾构机后段为可以通过剖开的部分观察到：盾构机的整机结构、工作原理、大小比例及其相互位置关系等都尽显其中。如：旋转的刀头、推进千斤顶、管片自动拼装器、管片堆放传送带、管片起重机、液压装置、控制室、行走轨道等设备设施的细节。
9、盾构机系统管片制作需采铝合金材料制作出10片规格形状不完全一样的管片，其中6片正好一圈，1片用作在装片机的装片演示。另外3片考虑到其管片容易丢失而作为配件。其他则需采用一整块铝合金加工而成，用激光机将打出环状且显“错位砖”效果接缝并最终制作出管片衬砌外壳效果。并用区别于其管片颜色的色彩，喷涂出每一个环圈都有的，该环圈最后安装的管片。
10、动态仿真演示：刀盘持续旋转，被切下的渣土经刀槽进入泥土仓，被切削下来的碴土充满泥土仓，碴土由螺旋输送机从泥土仓中运输到皮带输送机上，后由皮带输送机运输至渣土车的土箱中，再通过竖井运至地面。此操作过程要完全按照流程。由电动葫芦吊起管片向前运送到管片小车上，由管片小车再向前运送，供给管片拼装机使用。可以完成管片的仿真拼装，采用9大1小的拼装管片。通过拼装机的控制器可以完成拼装机的旋转，平移，伸缩动作。
材质要求：
1、不锈钢.亚克力、ABS、金属铜、铝合金、有机玻璃等
2、亚克力、ABS表面为汽车烤漆，不锈钢本色酸洗钝化，铝合金阳极氧化或汽车烤漆，确保模型表面颜色的稳定和持久
3、主要构件、主体支架、其他受力部分、传动装置使用金属构件，各部件均按实物颜色喷漆，皮带机循环转动.采用金属铜制作，表面是白色。
4、模型内部要做202不锈钢材料框架（矩形管或者圆管，不锈钢国标厚度≥1mm），方便整体运输和拆装。外表面设置装饰板料，喷漆或者用原色，漆面要求光亮平滑，做到钢琴烤漆色泽，边角处理到位。灯光效果，采用LED发光源，亮度要求可以做一定的调整。动作机构，例如运输车辆，有单线路控制，当屏幕内控制点到介绍物流的时候，小车开始运动。LED演示物料，灯光要连续，亮度高的灯带。设备模型上的栏杆，罐体要求制作精良。外部喷漆，要求光泽明显，平滑，有汽车外壳的烤漆效果。设备，物流区域推荐采用模块化独立分区拆装设计，便于维修和拆装修补。
5、盾构机壳体外径：750mm机壳厚度：10mm长度：9m（最终长度根据实际情况可以进行适当调整）采用有机玻璃制作，表面喷2k金属漆。支撑架采用不锈钢制作
控制系统：
1、实训现场配备4个操作台，分为1个教师站和3个学生站，要求在同一个局域网内。
2、教师站软件和学生站软件要求自带实时历史数据库，方便实时数据的采集和存储、仿真数据建模。根据实训需要，系统分为两部分建设：培训系统、考核系统。
控制电器部分要求：
1、独立的三菱PLC，要求质量稳定性，PLC控制点数不少于60点。方便以后扩展和调整。每个线路控制节点终端要设置一个保险丝或者单向电路，防止静电或者浪涌导致的线路传感器的损坏。
2、线路使用纯铜电线，普通照明电线粗细截面要求≥1.5mm2，功率大于100瓦的电器件要求使用2.5mm2的电线。线路之间整齐，用塑料扣带锁好，线路标清走向和使用点。
3、传感器、限位模块，光感模块使用欧姆龙或者施耐德,西门子.品牌
4、总电源位置设置一个功率在1000瓦左右的220V稳压器，防止外接电源对模型内部的损坏。
5、电器原理图，要求给一张电路走向，开关位置、传感器位置、型号的说明。
多媒体演示系统要求:

1、可通过电脑来控制盾构机的动态演示，可以完成刀盘360度转动演示、皮带机循环转动演示、螺旋输送机转动演示、推进油缸伸缩演示等。通过数据采集系统，指导老师就可以在监控室中实时监控盾构机各系统的运行状况。数据采集系统还可以完成以下任务：用来查找盾构机以前掘进的档案信息，通过与打印机相连打印各环的掘进报告，修改隧道中盾构机的PLC的程序等等。
2、提供媒体资料来展现盾构机的整体结构，让学生对盾构的结构系统有一个更深入的了解
3、提供动画来展示盾构机工作的全部过程,包括控制过程各部件的动作、管片拼装成形的运动情况以及盾构机的排土机构的工作情况
4、提供盾构机的维修保养培训资料，让学生认识到盾构机在使用中经常发生故障和故障诊断以及日常保养
5、工业控制计算机配置：
主板芯片G41、CPU不低于英特尔E7500、内存4G，DDRⅢ、500G硬盘、4个USB接口、1个HDMI接口、至少2个串口、DVD光驱、1G独立显卡、19寸触摸屏显示器
6、投影仪配置：2500流明及以上，分辨率1024×768及以上，支持无线数据传输，全彩1677万色，产品尺寸297mm×43mm×210mm（参考）；带100寸屏幕
★在线考试系统:

盾构机系统需配套在线考试以及操作综合评分功能：
1、系统试卷分为考试模式和作业模式；
2、系统需支持自定义题型功能，系统提供单选类、多选类、判断类、填空类、问答类、作文类、打字类和操作类等八大类基本题型；
3、系统可对试题的科目、知识点、题型、难度、分数、试题内容和试题解析等属性进行设置；
4、试题内容丰富，试题中可插入图片、音/视频、表格、Flash动画和数学公式等；
5、需实现多种组卷模式，既可以单科目组卷，也可以多科目综合组卷
6、系统需实现将试卷和考生答卷以Word格式导出；
7、系统可将Excel格式帐户文件和试题文件批量导入到系统中，建立基础数据；
8、系统可对考生答卷按成绩、知识点、题型和试题得分进行统计，并以图表形式直观显示，体现了考试的评价和导向功能；
9、盾构机系统可以模拟操作，并设置控制点位，对学员进行模拟操作的考试评分。
系统比例:

盾构机系统制作比例（1：10）进行制作，其装置的规格为：
1、台座规格：9000mm*1200mm*600mm，
2、系统规格∮800mm，长度8000mm含施工项目部分所占长度在内，具体参数如下：
①整体比例：1:10

②台座规格：9000×1200×600；（abh）
③盾构机：∮800×8000；（含施工项目部分所占长度在内）
④仿真地层：8600×500×1100；（abh）
其他要求：
1、配套设备提供一套盾构机教材
2、提供设备灰尘罩一套
备注:
投标人在招标现场对加★项进行一一对应的录像演示，必须完全满足，否则视为重大偏离，按照废标处理。在中标后，合同签署之前，对以上加★项进行采购方所在地的设备实物验证，验证内容应与投标文件要求内容保持一致，经招标机构和采购方确认验证符合后方可签订采购合同。
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	地铁车站模型
	参数如下：
三层地铁车站盖挖逆作法施工模型，规格1500×1150×1400（mm），施工过程演示、电脑显示、带台座；
高架车站模型，规格1500×1150×1300，带台座
	1套
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